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1. Wstep

1.1 Przedmiot i zakres robot oftiych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z budow oswietlenia ulicznego osiedla Taramka Il. ul.
Sikorskiego w Mszczonowie.

Zakres robot obejmuje, wybudowanie kablowej liiveetlenia ulicznego na odcinku 574 m.
od skrzynki SON zlokalizowanej przy stacji transfatorowej wzdta ul. Sikorskiego do
ul.Rolniczej. Przewidziano morta 22 stupow stalowych ocynkowanych h=6m z

wysiggnikami oraz oprawami sodowymi o mocy 70W.

1.2 Ogodlne wymagania dotygee robdét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kooraz zgodn& wykonania robot z

dokumentagj projektows, ST, sztuk budowlan i poleceniami Inspektora Nadzoru

1.3 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren

budowy, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokuaw§i projektowej i komplet ST.

1.4 Zgodnaé robot z dokumentaqj projektowg i ST

Dokumentacja projektowa oraz ST, stanpedgs¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w
chatby jednym z nich & obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mze wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadd@minspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatalzgodne z dokumentacprojektowa

i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Skdy uwazane za wartai docelowe, od

ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy



materialtdbw i elementow budowli muszby¢ jednorodne i wykazywa zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows
lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan

zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy

1.5Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotyd w
okresie trwania realizacji kontraktw; do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zardem drogi i organem zaradzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia ob6ét w okresie trwania budowy,
oraz uzyska zezwolenie na zegie pasa drogowegoW zaleznosci od potrzeb i pogpu
robot projekt organizacji ruchu powiniendgktualizowany przez Wykonawoa biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,nstaiuje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe uwdzenia zabezpieczaye takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia¢ w ten sposéb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapo6r i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpiecagstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéyj zaptacie i przyjmuje ize jest

wiaczony w cea umown.

1.6 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy

dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

1.7 Ochrona przeciwpgarowa
Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca duzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangapem wywotanym jako rezultat realizacji

robét albo przez personel Wykonawcy.



1.8 Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za w4dzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i
urzadzea podziemnych na terenie budowy i powiadénmspektora Nadzoru i wkadze lokalne
0 zamiarze rozpoegeia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyoktalacji
Wykonawca bezzwilocznie powiadomi Inspektora Nadzomzainteresowane witadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca ¢olzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agizan podziemnych wykazanych w

dokumentach dostarczonych mu przez Zamaw&so.

1.9Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaegdhie przestrzega przepisow dotycxych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat

pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dtirowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczaie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieam#wa publicznego.

Przed rozpoagxiem robét Wykonawca spadzi plan BiOZ.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.100chrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecia do daty zak@czenia robot (do wydania potwierdzenia

zakaczenia przez Inspektora Nadzoru).



Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoveinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa Jjap elementy byty w
zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie @diej nz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.11Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zn@ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktagansjakikolwiek sposob zwizane z robotami

i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tychw, przepiséw i wytycznych
podczas prowadzenia robat.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow

W dniu wprowadzenia na budewVykonawca przedstawi szczegétowe informacje dafyez
proponowanegozrodta zamawiania tych materiatdbw i odpowiednisviadectwa do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materialtdw z daneguoddia nie oznacza automatycznies wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegdta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie pegt

robat.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerido czasu gdy doa one
potrzebne do robot, bylty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkasé i
wiasciwos¢ do robdt i byty dostone do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dabzlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lubapterenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonagvc



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robfdakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru. W przypadku braku ustaile takich dokumentach saitzpowinien by uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidolspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wihtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéow potwierdzapych

dopuszczenie spgi do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4.  TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej; ST i wskazanidaspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdspetnia wymagania dotycce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiagbt na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca hkdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgitdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zh zgodné¢ z dokumentag)
projektova wymaganiami ST, projektu organizacji robot orazlepeniami Inspektora

Nadzoru.



Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w terenie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaranrizgdnymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowe;j.

Nastpstwa jakiegokolwiek ku spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostanjesli wymaga tego kedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéwy za ich doktadngt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot keda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentscbwy, dokumentaciji
projektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizrgipektor
Nadzoru uwzgidni wyniki bada& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wggtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw,sladczenia z przeszoi,

wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzam kwestke.

Polecenia Inspektora Nadzorwdh wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grdba zatrzymania rob6t. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakd@ci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakosé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jak@ci materiatow.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru mie dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazuicy, ze zapewniono zgods&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polsk Normg lub



- aprobat techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy,
jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumeniywg/magane przez ST, kda partia
dostarczona do robékdizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlarykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvmspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 0gdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwmaigniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédmch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aliqzku ukaiczenia wszystkich robot.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

7.2 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robdskae w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaesiprzed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenrids lwykonane w sposob zrozumiaty i

jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow robot

» odbior robdt ulegagych zakryciu,

» odbior ostateczny,



» odbiér pogwarancyjny.

8.2 0dbior robo6t ulegagcych zakryciu
Odbidr robdét ulegagych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.
Odbior robdét ulegarych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggreost¢pu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej cezsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. i@dtbedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciagu 2 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz
Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentacji projektowej, ST i uprzednich ustale

8.3 Odbidr ostateczny robot

8.3.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona
przez Wykonawe¢ wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoimem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicpd dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zedzenia robot i przgcia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzonez Zamawiagego w obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich oceny jaaowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagyrojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapoina gealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot uleggjych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot

uzupetniagcych i robot poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekoavych lub robot uzupetniagych
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaioi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

8.4 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot jest

protokot odbioru ostatecznego robét spozony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:
1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpw

jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

dziennik budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiazgodne z ST,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow

geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

S o

kopic mapy zasadnicze] powstatej w wyniku odgzyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag lxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5 0dbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtra@wiazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3 ,,Odbidrtestany robaot'.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanana jednostk
obmiarovy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.



Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadstavs ptatncci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w
ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednh wraz z towarzysggymi kosztami,

- warta¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- warta¢ pracy sprgtu wraz z towarzyscymi kosztami,

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymaga zawartych w ST
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w

kosztorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wprowadzenia organizacji ruchu na czas budolwgjmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem bdladz odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyaz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszychmian i uzgodnig wynikajacych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania Bwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c)przygotowanie terenu.

(d)Koszt utrzymania organizacji ruchu na czas budobejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie usungcie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynn&ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji organizacji ruchu na czas budovibepmuije:

(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



10. PRZEPISY ZWI AZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldde {.Nr 89, poz. 414) z @gaiejszymi
zmianami

2.Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjdjP.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, @z pGniejszymi zmianami).



