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(b)ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oSwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c)oplaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,
(b)utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a)usunigcie wbudowanych materialdéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane
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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.00. ODTWORZENIE TRASY W TERENIE

D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (STWIOR)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy i jej punktéw wysokosciowych w
zwiazku z rozbudowg przedszkola - podjazd, chodniki w Mszczonowie.

1.2. Zakres Stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna jest Stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie na remontowanym
odcinku ulic:

a) osijezdni,

b) krawedzi jezdni,

c) konturow nasypow i wykopow,

d) roboczych punktow wysokosciowych,

e) przekrojow poprzecznych,

f) tukow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy - punkty zalamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostale okre§lenia podane w niniejszej STWIOR sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania
0golne™.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWIOR i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1.Warunki ogolne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materialow podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania

0golne”.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych
moga by¢:

- shupki betonowe,

- pale 1 paliki drewniane,

- rury metalowe,

badz inne materialy akceptowane przez Inspektora nadzoru.
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3. Sprzet

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu
Sprzgt powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i iloSci wymaganiom okreslonym w
STWIOR DM.00.00.00. . Wymagania ogolne”.

3.2. Dobér sprzetu

Do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych mogg by¢ uzywane:

- teodolity,

- miwelatory,

- tyczki, laty, taSmy stalowe

lub inny sprzgt akceptowany przez Inspektora nadzoru.

W/w sprzet musi gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru zgodnie z
niniejszg STWIOR.

4. Transport

4.1. Ogolne warunki transportu
Ogolne warunki transportu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Wybor srodkow transportu
Srodkiem transportowym dla sprzgtu i materialow jest samochod dostawczy lub inny
gwarantujacy przewozenie sprzetu i materialdow w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonywania robot

Ogolne warunki wykonywania robdt podano w STWIOR DM.00.00.00. , Wymagania
ogoblne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Glownego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za nastgpstwa ewentualnych niezgodnosci
wykonanych prac z Dokumentacjg Projektowa, STWIOR i poleceniami Inspektora nadzoru.
Wszelkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga byé rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw i tyczenia przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong 1 utrzymanie wszystkich punktow pomiarowych
1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania Wykonawcy
beda odtworzone na jego koszt.

5.2 Zakres robot

5.2.1. Wyznaczenie osi

Tyczenie osi jezdni i jej krawedzi nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. O$
powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i posrednich w odleglosciach nie wigkszych
niz co 25 m.

Wyznaczone punkty na osi nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm w Stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do lem w
stosunku do projektowanych rzednych.
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5.2.2. Robocze punkty wysokosciowe
W przypadku wystapienia takiej potrzeby Wykonawca wyznaczy robocze punkty
wysokosciowe.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét w postaci stupkoéw betonowych, w
sposob wykluczajacy osiadanie. Powinny by¢ wyposazone w tablice zawierajace okreslenie
nazwy reperu i jego rzednej wysokosciowej. Rzedne ich wyznaczy¢ z dokladnoscig do 0,5
cm.

5.2.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wykonawca wyznaczy i wykona pomiary niwelacyjne kazdego przekroju poprzecznego w
odstepach jak w punkcie 5.1. z lokalizacjq punktow pomiarowych na krawedziach 1 w osi
modernizowanej i nowobudowanej jezdni, a jesli to bedzie konieczne zagescic ilos¢ punktow,
aby uzyska¢ pozadang doktadnos¢ odwzorowania terenu.

Do wyznaczenia krawedzi wykopow (koryto) nalezy Stosowa¢ widoczne paliki w odstepach
co najmniej rownych odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie ich zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem ftrasy i1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych Glownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) z dokladnosciami tyczenia
podanymi w punkcie 5 oraz w specyfikacjach opisujacych dany asortyment robot.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastgpujacych zasad:

a) o§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i1 krzywiznach w
poziomie oraz co najmniej co 25 m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dlugosci
modernizowanego odcinka,

c¢) wyznaczenie wykopow w kazdym przekroju (co najmnie;).

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie jest 1 km trasy
drogowe;j.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

8. Odbior robot

Odbiér robot powinien byé przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreSlonymi w
STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robét i na
podstawie szkicow 1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktore przedklada Inspektorowi nadzoru Wykonawca.

9. Podstawa platnosci
Platnos¢ powinna nastapi¢ zgodnie z STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne” na
podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem i jakoscia robot.



str24 Rozbudowa przedszkola - podjazd, chodniki w Mszczonowie —Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot

Cena wykonania robot obejmuje:

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- wyznaczenie punktow glownych osi trasy, granic robot i punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- wyznaczenie tukow,

- ewentualne odtworzenie uszkodzonych punktow,

- wykonanie pomiarow biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona, utrzymanie punktéw pomiarowych,

- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

- odwiezienie sprzgtu po zakonczeniu robot,

- inwentaryzacj¢ powykonawczg robot.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-N-99310:1973 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i okreslenia.
PN-N-02251:1987 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

10.2. Inne materiaty:

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych. GUGIK 1979,
zmiana 1983. .

Instrukcja techniczna O-2. Ogolne zasady opracowania map do celow geodezyjnych.
GUGIK. 1979, zmiana 1983.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady  kompletowania  dokumentacji  geodezyjne] i
kartograficznej. GUGIK 1992.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna. GUGIK., 1979, zmiana 1983.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1980, zmiana

1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK. 1980.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK, 1979, zmiana

1983.

Instrukcja o ewidencji, inwentaryzacji, przegladach, konserwacji 1 odtwarzania znakow

punktow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych. GUGIK 1973, zmiana 1983.

Ustawa z dnia 17.05.1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (j.t. Dz. U. z 2000r. Nr 100,

poz. 1086 z poéZniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.05.1990 r. w

sprawie szczegolowych zasad i trybu zglaszania prac geodezyjnych i kartograficznych oraz

przekazywania materialow i informacji powstatych w wyniku tych prac do panstwowego

zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. Nr 33, poz. 195).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 16.07.2001r. w

sprawie zglaszania prac geodezyjnych i kartograficznych, ewidencjonowania systemow i

przechowywania kopii zabezpieczajacych bazy danych, a takze ogélnych warunkéw umoéw o

udostepnianie tych baz (Dz.U. Nr 78, poz. 837).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24.03.1999r. w

sprawie standardow technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu

informacji o terenie (Dz.U. Nr 30, poz.297).

OST D-01.00.00. Roboty przygotowawcze. G.D.D.P. Warszawa 1998.
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D.01.02.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne; (STWIOR)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z rozbiorkg elementow drog w zwigzku z rozbudows przedszkola -
podjazd, chodniki w Mszczonowie.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt rozbidrkowych i
obejmujg nastgpujace asortymenty robot:

- rozebranie kraweznikow betonowych na podsypce cementowo - piaskowej wraz z fawami z
betonu,

- rozebranie nawierzchni chodnikéw z plyt betonowych o wymiarach 50x50x7 cm na
podsypce cementowo-piaskowej,

- wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki

w lokalizacji zgodnie z dokumentacja projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe :
Okreslenia podane w niniejszej STWIOR s3a zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWIOR 1i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1.0golne warunki stosowania sprzetu.
Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

3.2.Dobér sprzetu

Przewiduje si¢ uzycie:

- sprezarek z miotami pneumatycznymi,

- miotow elektrycznych,

- spycharek,

- zrywarek,

- pit mechanicznych,

- drobnego sprzetu recznego.

Czgs¢ robot mozna prowadzi¢ recznie (np. usunigeie kraweznikow).
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4. Transport

4.1. Warunki ogolne transportu.
Ogolne warunki transportu podano w STWIOR DM.00.00.00. , Wymagania ogo6lne”.

4.2. Dobor $rodkéw transportu
Materiaty pochodzace z rozbiorki powinny by¢ sukcesywnie usuwane poza Teren Budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

Krawezniki (wraz z fawami) i chodniki nalezy rozbiera¢ z duza starannoscia, tak aby nie
uszkodzi¢ elementéw prefabrykowanych — nieuszkodzone elementy stanowia wilasnosé
Zamawiajacego 1 nalezy je po oczyszczeniu przewiez¢ na wskazane przez niego miejsce.
Galanteri¢ betonowa nalezy posegregowaé i ulozy¢. Roboty polegaja na demontazu lub
wylamaniu poszczegélnych elementéw. Roboty mozna wykonywacé recznie.

Rozbiorka nieprzydatnych materialow powinna by¢ prowadzona w iloéci i wyznaczonym
rozmiarze zgodnie z dokumentacja projektowa i wskazaniami Inspektora nadzoru.

Wszystkie pozostale nieprzydatne materialy powinny by¢ usunigte poza Teren Budowy.
Kiedy w trakcie wykonywania robot pojawia si¢ oznaki wystgpowania nieprzewidzianych
nieprzydatnych materialow, to o takich faktach powinien by¢ niezwlocznie powiadomiony
Inspektor nadzoru.

Inspektor nadzoru powinien podja¢ decyzje, co do rozmiaru i koniecznego usunigcia
nieprzydatnego materiatu.

Pozostate materialy pochodzace z rozbiorki stanowiq wiasnos¢ Wykonawcy i powinny byé
sukcesywnie, w miar¢ postgpu robot usuwane z Terenu Budowy.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania
0golne”.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot.

Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

- Dokumentacja Projektowa i1 wskazaniami Inspektora nadzoru w zakresie kompletnosci
wykonanych robét,

- wymaganiami okreslonymi w punkcie 5 niniejszej STWIOR.

Kontrola robét polega na kompletnosci ich wykonania oraz sprawdzeniu posegregowania i
oczyszczenia elementow Stanowiacych wlasnos¢ Zamawiajacego.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

Jednostka obmiarowg robét zwigzanych z rozbiorka jest dla chodnika - 1mz (metr
kwadratowy), dla kraweznikéw - 1 m (metr). Dla faw jest to 1 m® (metr sze$cienny).

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych robot nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej lub niezaakceptowanych
przez Inspektora nadzoru i powinien dotyczy¢ calkowitej grubosci rozbieranej konstrukcji
(jednorazowo).
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8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do
wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”. na

podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem i ocena jakoSci

wykonanych robét.

Cena obejmuje:

- roboty przygotowawcze, wyznaczenie zakresu, oznakowanie robot,

- rozebranie kraweznikow betonowych wraz z tawami z betonu,

- rozebranie chodnikow z plyt betonowych,

- przemieszczenie, zaladunek i1 odwiezienie materialow rozbiorkowych, ewentualne
oczyszczenie 1 wlozenie,

- uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- odwiezienie sprzetu i oznakowania,

Wykonawce obciazaja wszelkie obowigzki i koszty wynikajace z przepisow ustawy o

odpadach.

10. Przepisy zwigzane
OST D-01.00.00. Roboty przygotowawcze. G.D.D.P. Warszawa 1998,
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE KAT. I-V

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot, zwigzanych z wykonaniem wykopéw w zwigzku z rozbudows przedszkola -
podjazd, chodniki w Mszczonowie.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna jest Stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem wykopow i obejmuja:

- rowki pod krawezniki 1 tawy kraweznikowe o wymiarach 17x17 cm,

- rowki pod krawezniki i fawy kraweznikowe o wymiarach 35x35 cm,

- koryto pod podjazd gigbokosci 44 cm,

- koryta pod chodniki w istniejacych zielencach gi. 20 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

Glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

Odklad - miejsce wbudowania lub skfadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonania wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania
o0golne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWIOR i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1.Wymagania ogolne
Wymagania og6lne podano w STWIOR D.M.00.00.00.”Wymagania ogélne”.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow i ktore sa przydatne, tzn. o wymaganiach
zgodnych z norma PN-S-02205:1998, powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypow moga
by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wtedy, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot
ziemnych 1 za zgoda Inspektora nadzoru.
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Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonywaniu wykopow, nie bedac nadmiarem
objetosci robot ziemnych, zostaly wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych umowa,
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow przydatnych
ze zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru. Grunty i materialy
nieprzydatne do budowy nasypow oraz nadmiar gruntow powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Stanowia one wlasno$¢ Wykonawcy.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogolne
Sprzet powinien odpowiadac wymaganiom okreslonym w STWIOR
DM.00.00.00.”Wymagania ogolne”.

3.2.Dobor sprzetu:

Przewiduje si¢ uzycie:

— koparek

— rowniarek,

— spycharek.

Drobne roboty mozna wykonywac¢ recznie.

4. Transport

4.1 Wymagania ogoine

Ogolne wymagania podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

Wybdr $rodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu.
Wydajnos$¢ srodkow transportu powinna by¢é ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
uzywanego do wykonywania wykopow.

4.2 Dobor srodkéw transportu

Przewiduje si¢ uzycie:

- ciagnikow z przyczepami samowyladowczymi
- samochodéw samowyladowczych.

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
Przed przystapieniem do wykonywania rob6t ziemnych Wykonawca powinien zapoznac si¢
z przebiegiem urzadzen podziemnych, wystepujacych na odcinku prowadzonych robot.
Przebieg tych urzadzen Wykonawca oznaczy trwale w terenie za pomocg znakow,
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Zabezpieczenia skrzyzowan wykopu z
urzadzeniami podziemnymi powinno by¢ wykonane w sposob wskazany przez uzytkownikow
tych urzadzen i powinno by¢ uwzglednione w stawce jednostkowej robot. W odleglosci co
najmniej 2 m z kazdej strony urzadzenia podziemnego Wykonawcy nie wolno prowadzi¢
robot ziemnych za pomoca sprzetu mechanicznego, nawet jesli ustalona glebokose
istniejacych przewodow podziemnych jest poza granicami robot w plaszczyznie pionowe;.
Wykonawca nie moze bez zgody Inspektora Nadzoru przekroczy¢ ustalonej granicy
prowadzenia robét w plaszczyznie poziomej.

Wykonawca zabezpieczy dojazd stuzb specjalnych (np. strazy pozarnej) i dojscia do posesji
na wiasny koszt.



